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Information om olika typer av obalanser

Statisk obalans

Tva obalanser (hir visade som pilar) kan ha samma
storlek och vinkelldge samt ligga lika langt borta
fran tyngdpunkten. Samma tillstdnd uppstar vid en
enstaka, dubbelt sa stor obalans, som angriper i
tyngdpunkten, alltsa hér i rotorns mitt. Lagrar man
en sadan rotor pa tva eggar, sa skulle den pendla ut
sa ldnge, tills det "tunga stillet" pekar nerat. Denna
obalans verkar alltsa dven utan rotation; man kallar
den dirfor "statisk obalans". Den medf6r en
forskjutning av massans medelpunkt bort ifran den
geometriska mitten, varigenom rotorn under drift
vibrerar parallellt mot sin rotationsaxel.

En statisk obalans bor kompenseras pa tyngdpunktsnivan. Harfor tas material bort fran det "tunga stéllet"
eller 1dggs till pa motsatt sida. Kompensering av den statiska obalansen pa en kompenseringsniva
forekommer speciellt ofta vid skivformiga rotorer.

Momentobalans

Tva obalanser (hir visade som pilar) kan
visserligen ha samma belopp, med ddremot vara
sinsemellan forskjutna med exakt 180°. Denna
obalansfordelning kan ej lingre faststillas genom
utpendling, ty rotorn intar vid vila inget entydigt
lage ldngre. Den roterande rotorn genomfor en
tumlande rorelse kring sin hogaxel (lodritt mot
vridaxeln), ty de bada obalanserna utdvar ett
moment. Foljaktligen betecknas denna art av
obalansfordelning som momentobalans.

For korrigering av momentobalansen krévs ett
motmoment, alltsa tva lika stora
korrekturobalanser, som, motsvarande den
ursprungliga obalansen, anordnas pa de bada kompenseringsnivéaerna férskjutna med 180°.
Momentobalanser maste framfor allt tas hinsyn till vid langstrickta cylinderformiga rotorer.

Dynamisk obalans

Den reala rotorn har inte endast en enstaka obalans,
utan teoretiskt odndligt manga, som &r fordelade
godtyckligt langs rotationsaxeln. Dessa kan erséttas
av tva resulterande obalanser (hir visade som pilar)
pa tva valfria nivaer, som i allméinhet har olika
belopp och vinkelldgen. Da detta obalanstillstand
endast kan faststillas fullkomligt under rotation,
talar man om en dynamisk obalans. Den kan delas
upp i en statisk obalans och en momentobalans,
varvid den ena eller andra delen kan 6vervéga.

For fullstindig korrigering av den dynamiska
obalansen krivs tva kompenseringsnivaer.
Dynamisk obalans upptrader mer eller mindre hos
praktiskt taget alla rotorer.
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